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Q1. आप 1000 फीचर्स वाले एक डेटारे्ट पर L1 रेगुलराइजेशन के र्ाथ एक लॉजिस्टिक ररगे्रशन मॉडल 

को टर ेन कर रहे हैं। टर ेजनिंग के बाद, केवल 50 फीचर्स ही नॉन-जीरो कोएज़िजशएिं ट के र्ाथ बचते हैं। 

जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा कथन र्बरे् र्ही है? 

 (A)  मॉडल में बहुत ज़्यादा बेकार फीचर्स के कारण ओवरफफफ िंग हुई 

 (B)  L1 रेगुलराइजेशन ने फीचर फर्लेक्शन मैकेफनज्म के रूप में काम फकया 

 (C)  बचे हुए फीचर्स के र्बरे् ज़्यादा पे्रफडक्टिव होने की गारिं ी है 

 (D)  L2 रेगुलराइजेशन रे् भी वही स्पाफर्स ी पै नस बनता 

 

 You are training a Logistic Regression model with L1 regularization on a dataset with 

1000 features. After training, only 50 features remain with nonzero coefficients. 

Which of the following statements is most accurate? 

(A) The model overfitted due to too many irrelevant features 

(B) L1 regularization acted as a feature selection mechanism 

(C) The remaining features are guaranteed to be the most predictive 

(D) L2 regularization would have produced the same sparsity pattern 

 

 

Q2.  मान लीजिए जक आप एक ररकमेंडेशन इिंिन जडजाइन कर रहे हैं िो र्मय के र्ाथ यूजर्स के र्ाथ 

इिंटरैक्ट करके उनकी पर्िंद र्ीिता है। जर्िम को गलत किं टेंट जदिाने पर र्जा जमलती है और िब 

यूजर्स उर्रे् िुड़ते हैं तो इनाम जमलता है। इर्के जलए कौन र्ा एमएल पैराडाइम र्बरे् र्ही रहेगा? 

 (A)  लेबल्ड एिं गेजमें  डे ा के र्ाथ रु्परवाइज्ड लफनिंग 

 (B)  पर्िंद की क्लस्टररिंग के र्ाथ अनरु्परवाइज्ड लफनिंग 

 (C)  फडलेड ररवॉडस फर्ग्नल के र्ाथ रीइन्फोर्समें  लफनिंग 

 (D)  आिंफशक रूप रे् लेबल्ड डे ा के र्ाथ रे्मी-रु्परवाइज्ड लफनिंग 

 

 Suppose you are designing a recommendation engine that learns user preferences by 

interacting with users over time. The system is penalized for showing irrelevant 

content and rewarded when users engage. Which ML paradigm best fits this? 

(A) Supervised Learning with labeled engagement data 

(B) Unsupervised Learning with clustering of preferences 

(C) Reinforcement Learning with delayed reward signals 

(D) Semi-supervised Learning with partially labeled data 

 

 

Q3.  जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा जर्नेररयो रीइन्फोर्समेंट लजनिंग रे् र्बरे् कम फायदा उठाएगा? 

 (A)  अर्ेंबली  ास्क के फलए रोबोफ क आमस मूवमें  को ऑफिमाइज करना 

 (B)  बदलती फडमािंड के र्ाथ ई-कॉमर्स में डायनाफमक प्राइफर्िंग 

 (C)  फहस्टोररकल लेबल्ड डे ा के आधार पर कस्टमर चनस का अनुमान लगाना 

 (D)  एक एआई एजें  को रु्परह्यूमन लेवल पर गो खेलने के फलए  र ेन करना 

 

 Which of the following scenarios is least likely to benefit from reinforcement learning? 

(A) Optimizing robotic arm movements for assembly tasks 

(B) Dynamic pricing in e-commerce with changing demand 

(C) Predicting customer churn based on historical labeled data 

(D) Training an AI agent to play Go at superhuman level 
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Q4.  एक मेजडकल टेि में, जिर्में एक दुलसभ बीमारी का प्रचलन 1% है, मॉडल 99% पररशुद्धता हाजर्ल 

करता है लेजकन ज़्यादातर बीमार मरीजो िं की पहचान करने में जवफल हो िाता है। कौन र्ा मेजटर क, 

मॉडल की ररयल-वर्ल्स उपयोजगता को र्बरे् अच्छी तरह रे् जदिाता है? 

 (A)  एकू्यरेर्ी 

 (B)  फप्रफर्शन 

 (C)  ररकॉल (र्ेंफर्फ फव ी) 

 (D)  आरओर्ी-एयूर्ी (ररर्ीवर ऑपरेफ िंग कैरेिररक्टस्टक-एररया अिंडर द कवस) 

 

 In a medical test with a rare disease prevalence of 1%, the model achieves 99% 

accuracy but fails to identify most diseased patients. Which metric best captures the 

model’s real-world usefulness? 

(A) Accuracy 

(B) Precision 

(C) Recall (Sensitivity) 

(D) ROC-AUC (Receiver Operating Characteristic-Area Under the Curve) 

 

Q5.  आप 1000 टर ी वाला एक रैंडम ़िॉरेि मॉडल टर ेन कर रहे हैं। आउट-ऑ़ि-बैग (ओओबी) एरर लगभग 

300 टर ी के बाद स्टिर हो िाता है। इनमें रे् कौन र्ा जनष्कर्स र्बरे् र्ही है? 

 (A)  300 रे् ज़्यादा  र ी जोड़ने रे् बायर् काफी कम हो जाएगा 

 (B)  300 रे् ज़्यादा  र ी जोड़ने रे् वेररएिं र् में थोड़ी ही कमी आएगी, अगर आएगी भी तो 

 (C)  मॉडल अिंडरफफफ िंग कर रहा है, इर्फलए ज़्यादा  र ी जोड़ने रे् जनरलाइजेशन बेहतर होगा 

 (D)  बैफगिंग हमेशा यह पक्का करता है फक ज़्यादा  र ी बेहतर एकू्यरेर्ी की गारिं ी देते हैं 

 

 You are training a Random Forest model with 1000 trees. The out-of-bag (OOB) error 

stabilizes after about 300 trees. Which of the following conclusions is most accurate? 

(A) Adding more trees beyond 300 will reduce bias significantly 

(B) Adding more trees beyond 300 will only reduce variance slightly, if at all 

(C) The model is underfitting, so adding more trees will improve generalization 

(D) Bagging always ensures more trees guarantee better accuracy 

 

Q6.  एक बाइनरी क्लाजर्फायर टेि डेटा पर जनम्नजलस्टित कन्फ्यूिन मैजटर क्स बनाता है: 

 TP = 80, FP = 20, FN = 40, TN = 860 

 कौन र्ा कथन र्बरे् र्ही है? 

 (A)  फप्रफर्शन = 0.80, ररकॉल = 0.67, एकू्यरेर्ी = 0.94 

 (B)  फप्रफर्शन = 0.67, ररकॉल = 0.80, एकू्यरेर्ी = 0.94 

 (C)  फप्रफर्शन = 0.90, ररकॉल = 0.67, एकू्यरेर्ी = 0.94 

 (D)  फप्रफर्शन = 0.67, ररकॉल = 0.67, एकू्यरेर्ी = 0.92 

 

 A binary classifier produces the following confusion matrix on test data: 

TP = 80, FP = 20, FN = 40, TN = 860 

Which statement is most accurate? 

(A) Precision = 0.80, Recall = 0.67, Accuracy = 0.94 

(B) Precision = 0.67, Recall = 0.80, Accuracy = 0.94 

(C) Precision = 0.90, Recall = 0.67, Accuracy = 0.94 

(D) Precision = 0.67, Recall = 0.67, Accuracy = 0.92 
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Q7.  जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा इिंजटर िं जर्क एक्सपे्लनेजबजलटी अप्रोच का एक उदाहरण है? 

 (A)  डीप नू्यरल ने वकस  के बजाय फडर्ीजन  र ी को  र ेन करना 

 (B)  बै्लक-बॉक्स मॉडल पर लाइम लागू करना 

 (C)  फीचर किं  र ीबू्यशन को र्मझाने के फलए एर्एचएपी वैलू्य का उपयोग करना 

 (D)  पाफशसयल फडपेंडेंर् प्लॉ  जेनरे  करना 

 

 Which of the following is an example of an intrinsic explainability approach? 

(A) Training a Decision Tree instead of a Deep Neural Network 

(B) Applying LIME on a black-box model 

(C) Using SHAP values to explain feature contributions 

(D) Generating a Partial Dependence Plot 

 

 

 

Q8.  एक एक्सपे्लनेजबजलटी िडी पर जवचार करें : आप एक लीजनयर ररगे्रशन मॉडल को टर ेन करते हैं और 

जफर जप्रजडक्शन्स को र्मझने के जलए लाइम (लोकल इिंटरजप्रटेबल मॉडल-एग्नोस्टिक एक्सपे्लनेशन) का 

उपयोग करते हैं। कौन र्ा टैक्सोनॉमी क्लाजर्जफकेशन र्बरे् र्टीक है? 

 (A)  इिंफ र िंफर्क + मॉडल-एग्नोक्टस्टक + लोकल 

 (B)  इिंफ र िंफर्क + मॉडल-से्पफर्फफक + ग्लोबल 

 (C)  पोस्ट हॉक + मॉडल-एग्नोक्टस्टक + लोकल 

 (D)  इिंफ र िंफर्क + मॉडल-से्पफर्फफक + लोकल 

 

 Consider an explainability study: You train a linear regression model and then use 

LIME (local interpretable model-agnostic explanation) to interpret predictions. Which 

taxonomy classification is most accurate? 

(A) Intrinsic + Model-Agnostic + Local 

(B) Intrinsic + Model-Specific + Global 

(C) Post Hoc + Model-Agnostic + Local 

(D) Intrinsic + Model-Specific + Local 

 

 

 

Q9.  "लोकल बनाम ग्लोबल" टैक्सोनॉमी के बारे में कौन र्ा िेटमेंट र्ही है लेजकन र्ा़ि नही िं है? 

 (A)  पीडीपी हमेशा लोकल होता है क्योिंफक यह माफजसनल फीचर इफेि फदखाता है 

 (B)  एर्एचएपी पूरी तरह रे् ग्लोबल है क्योिंफक यह शैपली वैलू्यज को एग्रीगे  करता है 

 (C)  लाइम पूरी तरह रे् ग्लोबल है क्योिंफक यह पूरे डे ारे्  में र्मझने लायक मॉडल फफ  

 करता है 

 (D)  एर्एचएपी पररभाषा के अनुर्ार लोकल है लेफकन इरे् ग्लोबल इनर्ाइ ्र् के फलए एग्रीगे  

 फकया जा र्कता है 

 

 Which statement is true but non-obvious about the “Local vs Global” taxonomy? 

(A) PDP is always local because it shows marginal feature effects 

(B) SHAP is strictly global because it aggregates Shapley values 

(C) LIME is strictly global since it fits interpretable models across the dataset 

(D) SHAP is local by definition but can be aggregated to global insights 
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Q10.  कोररलेटेड फीचर्स वाले डेटारे्ट में पीडीपी (पाजशसयल जडपेंडेंर् प्लॉट्र्) क्ोिं फेल हो र्कते हैं? 

(A)  यह कोएफफफशएिं  ्र् को कम करके फीचर इिंपो ेंर् को कम आिंकता है 

(B)  यह फीचर इिंफडपेंडेंर् मानता है, फजर्रे् अवास्तफवक माफजसनल फडस्टर ीबू्यशन होता है 

(C)  यह बेर्लाइन को नजरअिंदाज करता है, फजर्रे् प्लॉ ्र् इफनफशयलाइजेशन के प्रफत र्ेंफर्फ व हो जाते 

हैं 

(D)  यह कै ेगोररकल वेररएबल्स को ररपे्रजें  नही िं कर र्कता 

 

 Why might PDP (Partial Dependence Plots) fail in datasets with correlated features? 

(A) It underestimates feature importance by shrinking coefficients 

(B) It assumes feature independence, leading to unrealistic marginal distributions 

(C) It ignores the baseline, making plots sensitive to initialization 

(D) It cannot represent categorical variables 

 

 

 

Q11. इमेि वगीकरण के जलए एक गहन तिंजिका नेटवकस  में, प्रजतकूल जवक्षोभोिं के अिंतगसत कौन र्ी एक्सएआई 

जवजि र्बरे् कम जवश्वर्नीय है? 

 (A)  रै्फलएिं र्ी मैप्स (वेफनला गे्रफडएिं  ) 

 (B)  इिं ीगे्र ेड गे्रफडएिं   

 (C)  डीप एक्सपे्लनर पर लागू एर्एचएपी 

 (D)  सू्मथ गे्रफडएिं   

 

 In a deep neural network for image classification, which XAI method is least reliable 

under adversarial perturbations? 

(A) Saliency Maps (vanilla gradients) 

(B) Integrated Gradients 

(C) SHAP applied to Deep Explainer 

(D) Smooth Grad 

 

 

 

Q12.  एक हमलावर टर ेजनिंग रे्ट में गलत लेबल वाले र्ैंपल डालकर डेटा पॉइजजनिंग करता है। ऐरे् हमलोिं के 

स्टिलाफ कौन र्ा बचाव र्बरे् ज़्यादा मजबूत है? 

 (A)  एफजीएर्एम गड़बड़ी के र्ाथ एडवररै्ररयल  र ेफनिंग 

 (B)   र ेफनिंग के दौरान फडफरें फशयल प्राइवेर्ी 

 (C)  रैंडमाइज़्ड सू्मफथिंग के जररए र्फ सफाइड मजबूती 

 (D)  डे ा रै्फन ाइजेशन और प्री- र ेफनिंग रे् पहले एनोमली फड ेक्शन 

 

 An attacker performs data poisoning by injecting mislabeled samples into the training 

set. Which mitigation is most robust against such attacks? 

(A) Adversarial training with FGSM perturbations 

(B) Differential privacy during training 

(C) Certified robustness via randomized smoothing 

(D) Data sanitization and anomaly detection pre-training 
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Q13.  गे्रजडएिं ट मास्टकिं ग/ऑबफकेशन के बारे में इनमें रे् कौन र्ा कथन र्ही है? 

(A)  यह एडवर्सररयल गे्रफडएिं  ्र् को रोककर मॉडल की मजबूती बढाता है 

(B)  यह प्रायः  रु्दृढता का झठूा एहर्ार् कराता है, लेफकन एडैफिव अ ैक इरे् बायपार् कर र्कते हैं 

(C)  यह एक र्फ सफाइड फडफें र् मेथड है जो मजबूती की गारिं ी देता है 

(D)  यह रु्दृढ प सबेशन के र्ाथ एडवर्सररयल  र ेफनिंग के बराबर है 

 

 Which of the following statements is correct about gradient masking/obfuscation? 

(A) It increases model robustness by preventing adversarial gradients 

(B) It often creates a false sense of robustness, but adaptive attacks can bypass it 

(C) It is a certified defense method ensuring robustness guarantees 

(D) It is equivalent to adversarial training with strong perturbations 

 

 

 

Q14.  ररयल-वर्ल्स एमएल जर्िम में कौन र्ा फेयरनेर्-एकू्रेर्ी टर ेड-ऑफ र्बरे् ज़्यादा टाला नही िं िा 

र्कता है? 

 (A)  डेमोग्राफफक पैरर ी में रु्धार करने रे् हमेशा ओवरऑल एकू्यरेर्ी बढती है 

 (B)  पे्रफडक्टिव पैरर ी हमेशा डेमोग्राफफक पैरर ी के र्ाथ अलाइन होती है 

 (C)  कैफलबे्रशन हमेशा र्मान अवर्र के र्ाथ किं फर्स्टें  होता है 

 (D)  जब बेर् रे  अलग-अलग होते हैं तो इक्वलाइज़्ड ऑड्र् कैफलबे्रशन रे्  करा र्कते हैं 

 

 Which fairness-accuracy trade-off is most unavoidable in real-world ML systems? 

(A) Improving demographic parity always increases overall accuracy 

(B) Predictive parity always aligns with demographic parity 

(C) Calibration is always consistent with equal opportunity 

(D) Equalized odds can conflict with calibration when base rates differ 

 

 

 

Q15.  जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा जवकल्प बताता है जक बडे़ पैमाने के एलएलएम में टर ािंऱ्िॉमसर आरआरएन रे् 

बेहतर प्रदशसन क्ोिं करते हैं? 

(A)   र ािंर्फॉमसर र्ीक्वें फशयली किं पू्य  करते हैं, फजर्रे्  ेम्परल किं फर्स्टेंर्ी रु्फनफित होती है 

(B)   र ािंर्फॉमसर रे्ल्फ-अ ेंशन का उपयोग करते हैं, फजर्रे् पैरेलफलज़्म और लॉन्ग-रेंज फडपेंडेंर्ी को 

कैप्चर फकया जा र्कता है 

(C)   र ािंर्फॉमसर आरआरएन की तुलना में मॉडल पैरामी र कम करते हैं 

(D)   र ािंर्फॉमसर कॉने्टक्स्ट को मॉडल करने के फलए केवल कनवल्शनल फफल्टर पर फनभसर करते हैं 

 

 Which of the following explains why Transformers outperform RNNs in large-scale 

LLMs? 

(A) Transformers compute sequentially, ensuring temporal consistency 

(B) Transformers use self-attention, enabling parallelism and capturing long-range 

dependencies 

(C) Transformers reduce model parameters compared to RNNs 

(D) Transformers rely only on convolutional filters to model context 
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Q16.  प्रीटर ेन्ड एलएलएम (लािस लैंगे्वि मॉडल) को डोमेन-से्पजर्जफक टाक के जलए अडैप्ट करने के जलए कौन 

र्ा फाइन-टू्यजनिंग तरीका र्बरे् ज़्यादा पैरामीटर-एज़िजशएिं ट है? 

 (A)  फुल-मॉडल फाइन-टू्यफनिंग 

 (B)  जीरो-शॉ  इन्फरेंर् के र्ाथ प्रॉम्प्ि इिंजीफनयररिंग 

 (C) लो-रैंक अडैिेशन (एलओआरए) या अडैिर लेयर्स 

 (D)  डोमेन-से्पफर्फफक कॉपसर् पर फफर रे् प्री र ेफनिंग 

 

 Which fine-tuning approach is most parameter-efficient for adapting a pretrained 

LLM (Large Language Models) to a domain-specific task? 

(A) Full-model fine-tuning 

(B) Prompt engineering with zero-shot inference 

(C) Low-Rank Adaptation (LoRA) or Adapter layers 

(D) Pretraining again on domain-specific corpus 

 

 

 

Q17.  इमेि िनरेशन के जलए जडयूिन मॉडल में यू-नेट आजकस टेक्चर का उपयोग आमतौर पर क्ोिं जकया 

िाता है? 

(A)  वे डीनोइफजिंग में प्रोबेफबफलक्टस्टक गारिं ी लागू करते हैं 

(B)  वे स्थाफनक फड ेल्स को बनाए रखते हुए कुशल डाउन र्ैंपफलिंग और अप र्ैंपफलिंग को र्क्षम बनाते 

हैं 

(C)  वे  ेक्स्ट कॉपोरा पर प्री र ेन फकए जाते हैं और फवजन  ास्क में अच्छी तरह रे्  र ािंर्फर होते हैं 

(D)  वे जेनरे  फकए गए र्ैंपल के फलए र् ीक लाइकलीहुड अनुमान रु्फनफित करते हैं 

 

 Why are U-Net architectures commonly used in diffusion models for image 

generation? 

(A) They enforce probabilistic guarantees in denoising 

(B) They enable efficient down sampling & up sampling while preserving spatial details 

(C) They are pretrained on text corpora and transfer well to vision tasks 

(D) They ensure exact likelihood estimation for generated samples 

 

 

 

Q18.  टर ािंऱ्िॉमसर आजकस टेक्चर में, केर्ल् डॉट-प्रोडक्ट अटेंशन को √𝐝𝐤  (कीज के डाइमेंशन) रे् क्ोिं जडवाइड 

जकया िाता है? 

 (A)  बैकप्रॉपैगेशन के दौरान वैफनफशिंग गे्रफडएिं  ्र् को कम करने के फलए 

 (B)  बडे़ मॉडल में पैरामी र एफफफशएिं र्ी को बेहतर बनाने के फलए 

 (C)  के्वरीज और कीज को यूफन  वेिर में नॉमसलाइज करने के फलए 

 (D)  अ ेंशन स्कोर को बहुत ज़्यादा बढने रे् रोकने और र्ॉफ्टमैक्स को से्टबल करने के फलए 

 

 In Transformer architectures, why does the scaled dot-product attention divide by 

√𝐝𝐤   (the dimension of keys)? 

(A) To reduce vanishing gradients during backpropagation 

(B) To improve parameter efficiency in large models 

(C) To normalize queries and keys to unit vectors 

(D) To prevent attention scores from growing too large, stabilizing SoftMax 
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Q19.  कौन र्ा िेटमेंट एलएलएम (लािस लैंगे्वि मॉडल) में फाइन-टू्यजनिंग और प्रॉम्प्प्ट-टू्यजनिंग के बीच के 

अिंतर को र्बरे् अचे्छ रे् बताता है? 

(A)  फाइन-टू्यफनिंग कुछ पैरामी र्स को मॉफडफाई करता है, जबफक प्रॉम्प्ि-टू्यफनिंग र्भी पैरामी र्स को 

अपडे  करता है 

(B)  फाइन-टू्यफनिंग मॉडल वे ्र् को अपडे  करता है, जबफक प्रॉम्प्ि-टू्यफनिंग इनपु  रे् पहले जोडे़ गए 

एमे्बफडिंग को र्ीखता है 

(C)  फाइन-टू्यफनिंग डोमेन-एग्नोक्टस्टक है, जबफक प्रॉम्प्ि-टू्यफनिंग हमेशा डोमेन-से्पफर्फफक होता है 

(D)  फबफलयन-पैरामी र मॉडल पर फाइन-टू्यफनिंग प्रॉम्प्ि-टू्यफनिंग रे् तेज होता है 
 

 Which statement best describes the difference between fine-tuning and prompt-

tuning in LLMs (Large Language Models)? 

(A) Fine-tuning modifies a small set of parameters, while prompt-tuning updates all 

parameters 

(B) Fine-tuning updates model weights, while prompt-tuning learns embeddings 

prepended to input 

(C) Fine-tuning is domain-agnostic, while prompt-tuning is always domain-specific 

(D) Fine-tuning is faster than prompt-tuning on billion-parameter models 

 

Q20.  आप एक ही डेटारे्ट पर एक नैव बेयर् क्लाजर्फायर (िेनरेजटव) और एक लॉजिस्टिक ररगे्रशन 

(जडस्टिजमनेजटव) मॉडल को टर ेन करते हैं। हैरानी की बात है जक छोटे र्ैंपल र्ाइज पर नैव बेयर्, 

लॉजिस्टिक ररगे्रशन रे् बेहतर परफॉमस करता है। क्ोिं? 

 (A)  नैव बेयर् कम इिंफडपेंडेंर् अजम्प्प्शन करता है 

 (B)  लॉफजक्टस्टक ररगे्रशन को जॉइिं  प्रोबेफबफल ी एक्टस्टमेशन की जरूरत होती है 

 (C)  जेनरेफ व मॉडल मॉडफलिंग करके फलफम ेड डे ा के र्ाथ तेजी रे् कन्वजस कर र्कते हैं 

 (D)  लॉफजक्टस्टक ररगे्रशन को हमेशा नैव बेयर् रे् ज़्यादा पैरामी र्स की जरूरत होती है 
 

 You train a Naïve Bayes classifier (generative) and a Logistic Regression 

(discriminative) model on the same dataset. Surprisingly, Naïve Bayes outperforms 

Logistic Regression on small sample sizes. Why? 

(A) Naïve Bayes makes fewer independence assumptions 

(B) Logistic Regression requires joint probability estimation 

(C) Generative models can converge faster with limited data by modelling 

(D) Logistic Regression always requires more parameters than Naïve Bayes 

 

Q21.  इमेि िनरेशन में जडयूिन मॉडल प्रायः  िीएएन (िेनरेजटव एडवररै्ररयल नेटवकस ) रे् बेहतर परफॉमस 

करते हैं क्ोिंजक: 

(A)  जीएएन र्ीधे लाइकलीहुड को मैक्टक्समाइज करते हैं, जबफक फडफू्यजन मॉडल इरे् फमफनमाइज करते 

हैं 

(B)  फडफू्यजन मॉडल लाइकलीहुड-बेस्ड ऑबे्जक्टिव्र् के जररए से्टबल  र ेफनिंग देते हैं 

(C)  जीएएन तेजी रे् कन्वजस होते हैं लेफकन हमेशा मोड-कोलैप्स करते हैं 

(D)  फडफू्यजन मॉडल को जीएएन की तुलना में कम किं पू्य  की आवश्यकता होती है 
 

 Diffusion models often outperform GANs (Generative Adversarial Networks) in image 

generation because: 

(A) GANs directly maximize likelihood, while diffusion models minimize it 

(B) Diffusion models provide stable training via likelihood-based objectives 

(C) GANs converge faster but always mode-collapse 

(D) Diffusion models require less compute than GANs 
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Q22.  नू्यरल िाइल टर ािंर्फर में, किं टेंट लॉर् आमतौर पर ________________ रे् किं पू्यट जकया िाता है। 

 (A) किं  ें  और जेनरे ेड इमेज के बीच फपके्सल-लेवल के अिंतर 

 (B)  हाई-लेवल फीचर्स के ग्राम मैफ र रे्र् के बीच अिंतर 

 (C)  फनचले कनवल्शनल लेयर्स में डीप फीचर ररपे्रजें ेशन के बीच अिंतर 

 (D)  स्टाइल और किं  ें  इमेज के ले ें  कोड के बीच केएल (कुलै्बक-लीबलर) डाइवजेंर् 

 

 In Neural Style Transfer, the content loss is usually computed from: 

(A) Pixel-level differences between content and generated image 

(B) Differences between Gram matrices of high-level features  

(C) Differences between deep feature representations in lower convolutional layers 

(D) KL (Kullback-Leibler) divergence between latent codes of the style and content 

images 

 

Q23.  आप र्ाइि = 5 वाला एक र्कुस लर कू् इम्प्प्लीमेंट करते हैं। फ्रिं ट = 2, ररयर = 4 है। दो डीकू् ऑपरेशन 

और तीन एनकू् ऑपरेशन के बाद, ररयर की पोिीशन (0-इिंडेक्स) क्ा होगी? 

 

 You implement a circular queue with size = 5. The front = 2, rear = 4. After two 

dequeue operations and three enqueue operations, what will be the position of rear 

(0-indexed)? 

(A) 0    (B) 1 

(C) 2    (D) 4 

 

Q24.  आप जडर्ेंजडिंग ऑडसर में र्ॉटस जकए गए डेटारे्ट पर बाइनरी र्चस अप्लाई करते हैं, लेजकन गलती रे् 

अर्ेंजडिंग ऑडसर लॉजिक का उपयोग करते हैं। र्बरे् िराब स्टिजत में टाइम कॉम्प्पे्लस्टक्सटी क्ा होगी? 

 (A)  O(log n), लेफकन गलत नतीजे फमल र्कते हैं 

 (B)  O(n), लीफनयर र्चस के बराबर 

 (C)  O(n log n), बार-बार सै्कफनिंग के कारण 

 (D)  अपररभाफषत, क्योिंफक बाइनरी र्चस अप्लाई नही िं फकया जा र्कता 

 

 You apply binary search on a dataset sorted in descending order but mistakenly use 

the ascending order logic. What is the worst-case time complexity? 

(A) O(log n), but may return wrong results 

(B) O(n), equivalent to linear search 

(C) O(n log n), due to repeated scanning 

(D) Undefined, since binary search cannot be applied 

 

Q25.  लीजनयर र्चस बनाम बाइनरी र्चस के बारे में कौन र्ा िेटमेंट र्ही है लेजकन र्ा़ि नही िं है? 

(A)  अनर्ॉ ेड डे ा पर लीफनयर र्चस हमेशा बाइनरी र्चस रे् बेहतर परफॉमस करता है 

(B)  र्ॉ ेड एरे पर र्भी र्चस एल्गोररदम में बाइनरी र्चस र्बरे् अच्छा है 

(C)  बहुत बडे़ एरे के फलए अभ्यार् में लीफनयर र्चस बाइनरी र्चस रे् तेज होता है 

(D)  बाइनरी र्चस के फलए रैंडम एके्सर् मेमोरी की आवश्यकता होती है, इर्फलए यह फलिंक्ड फलस्ट के फलए 

र्ही नही िं है 
 

 Which statement about linear search vs binary search is correct but non-obvious? 

(A) Linear search always outperforms binary search on unsorted data 

(B) Binary search is optimal among all search algorithms on sorted arrays 

(C) Linear search is faster than binary search for very large arrays in practice 

(D) Binary search requires random access memory, making it unsuitable for linked lists  



1_Artificial Intelligence/Machine Learning (AI/ML) 

 

 

P a g e  9 | 31 
XWZX-HX-X-1-6-1225 

Q26.  कौन र्ा र्ॉजटिंग एल्गोररदम िेबल है और लगभग र्ॉटेड एरे पर र्बरे् अच्छा परफॉमस करता है? 

 (A)  फर्लेक्शन र्ॉ स   (B)  बबल र्ॉ स 

 (C)  इिंर्शसन र्ॉ स   (D)  कोई भी फवकल्प नही िं 
 

 Which sorting algorithm is stable and performs best on nearly sorted arrays? 

(A) Selection Sort   (B) Bubble Sort 

(C) Insertion Sort   (D) None of the options 

 

Q27.  एक िैर्ी O(n^2) कॉम्प्पे्लस्टक्सटी होने के बाविूद, पै्रस्टक्टर् में जर्लेक्शन र्ॉटस आमतौर पर इिंर्शसन र्ॉटस 

रे् िराब क्ोिं होता है? 

 (A)  फर्लेक्शन र्ॉ स की से्पर् कॉम्प्पे्लक्टक्स ी ज़्यादा होती है 

 (B)  फर्लेक्शन र्ॉ स में ज़्यादा सै्वप होते हैं, जो इिंर्शसन र्ॉ स में फशफ्ट रे् ज़्यादा एक्सपेंफर्व होते हैं 

 (C)  फर्लेक्शन र्ॉ स अनसे्टबल है, इिंर्शसन र्ॉ स से्टबल है 

 (D)  इिंर्शसन र्ॉ स में बेहतर कैश लोकैफल ी होती है 
 

 Why is Selection Sort usually worse than Insertion Sort in practice despite the same 

O(n^2) complexity? 

(A) Selection Sort has higher space complexity 

(B) Selection Sort makes more swaps, which are more expensive than shifts in Insertion 

Sort 

(C) Selection Sort is unstable, Insertion Sort is stable 

(D) Insertion Sort has better cache locality 

 

Q28.  जिकर्ॉटस के बारे में कौन र्ा कथन र्ही है? 

 (A)  र्बरे् खराब क्टस्थफत O(n^2) तब होती है जब फपव  को यादृक्टच्छक रूप रे् चुना जाता है 

 (B)  फक्वकर्ॉ स के फलए हमेशा O(n) र्हायक स्थान की आवश्यकता होती है 

 (C)  लोमु ो फवभाजन योजना के र्ाथ लागू होने पर फक्वकर्ॉ स क्टस्थर होता है 

 (D)  र्िंतुफलत फवभाजनोिं के कारण और्त क्टस्थफत O(n log n) होती है 

 

 Which statement about Quicksort is correct? 

(A) Worst case O(n^2) happens when pivot is chosen randomly 

(B) Quicksort always requires O(n) auxiliary space 

(C) Quicksort is stable if implemented with Lomuto partition scheme 

(D) Average case is O(n log n) due to balanced partitions 

 

Q29. एक्सटनसल र्ॉजटिंग (जडक-बेस्ड) में जिकर्ॉटस के मुकाबले मिस र्ॉटस को क्ोिं पर्िंद जकया िाता है? 

(A)  मजस र्ॉ स का कैश परफॉमेंर् बेहतर होता है 

(B)  मजस र्ॉ स र्बरे् खराब क्टस्थफत में तुलना को कम करता है 

(C)  मजस र्ॉ स से्टबल O(n log n)  ाइम की गारिं ी देता है और र्ीक्वें फशयल फडस्क एके्सर् के र्ाथ अच्छा 

काम करता है 

(D)  फक्वकर्ॉ स डुप्लीके  एफलमें ्र् को कुशलता रे् हैंडल नही िं कर र्कता 

 

 Why is Merge sort preferred over Quicksort in external sorting (disk-based)? 

(A) Merge sort has better cache performance 

(B) Merge sort minimizes comparisons in the worst case 

(C) Merge sort guarantees stable O(n log n) time and works well with sequential disk 

access 

(D) Quicksort cannot handle duplicate elements efficiently 
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Q30.  जडज्किरा के एल्गोररथम में, कौन र्ी स्टिजत गलत पररणाम देती है? 

 (A)  ग्राफ में ऋणात्मक फकनारे भार हैं  

 (B)  ग्राफ में चक्र हैं 

 (C)  ग्राफ अर्िंबद्ध है 

 (D)  ग्राफ में र्मानािंतर फकनारे हैं 

 

 In Dijkstra’s algorithm, which condition leads to incorrect results? 

(A) Graph has negative edge weights 

(B) Graph has cycles 

(C) Graph is disconnected 

(D) Graph has parallel edges 

 

 

 

Q31.  बे्रड्थ-फिस र्चस (बीएफएर्) और डेप्थ-फिस र्चस (डीएफएर्) के बारे में कौन र्ा िेटमेंट र्ही है 

लेजकन र्मझने में थोड़ा मुस्टिल है? 

 (A)  डीएफएर् हमेशा बीएफएर् रे् कम मेमोरी उपयोग करता है 

 (B)  बीएफएर् अनवे ेड ग्राफ में र्बरे् छो ा रास्ता ढूिंढने के फलए र्बरे् अच्छा है 

 (C)  डीएफएर् फबना ररकर्सन के र्भी वफ सरे्र् पर जाने की गारिं ी देता है 

 (D)  बीएफएर् को फडस्कनेिेड ग्राफ पर लागू नही िं फकया जा र्कता 

 

 Which statement about Breadth-First Search (BFS) and Depth-First Search (DFS) is true 

but subtle? 

(A) DFS always uses less memory than BFS 

(B) BFS is optimal for finding the shortest path in unweighted graphs 

(C) DFS is guaranteed to visit all vertices without recursion 

(D) BFS cannot be applied to disconnected graphs 

 

 

 

Q32.  एक ग्रा़ि में ऋणात्मक एि वेट होता है लेजकन कोई ऋणात्मक चक्र नही िं होता। आपको एकल-स्रोत 

लघुतम पथो िं की कुशलतापूवसक गणना करने की आवश्यकता है। कौन र्ा एल्गोररदम इष्टतम है? 

 (A)  फडज्कस्टर ा एल्गोररदम फवद बाइनरी हीप   

 (B)  बेलमैन-फोडस एल्गोररदम 

 (C)  फ़्लॉयड-वारशॉल एल्गोररदम 

 (D)  जॉनर्न एल्गोररदम 

 

 A graph has negative edge weights but no negative cycles. You need to compute the 

single-source shortest paths efficiently. Which algorithm is optimal? 

(A) Dijkstra’s algorithm with binary heap 

(B) Bellman-Ford algorithm 

(C) Floyd-Warshall algorithm 

(D) Johnson’s algorithm 
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Q33.  आप पािंडा में 10 िीबी की र्ीएर्वी ़िाइल लोड करते हैं लेजकन रैम ित्म हो िाती है। इर् स्टिजत को 

र्िंभालने के जलए र्बरे् अर्रदार तरीका कौन र्ा है? 

 (A)  फर्स्टम सै्वप से्पर् बढाएँ 

 (B)  डे ा को बैच में प्रोरे्र् करने के फलए pd.read_csv(chunksize=…….) का उपयोग करें  

 (C)  र्ीएर्वी को जेर्न में बदलें और फफर रे् लोड करें  

 (D)  फाइल को र्ीधे पार्स करने के फलए ओपेन र्ीवी का उपयोग करें  

 

 You load a 10 GB CSV into Pandas but run out of RAM. Which method is most efficient 

to handle this scenario? 

(A) Increase system swap space 

(B) Use pd.read_csv(chunksize=…….) to process data in batches 

(C) Convert CSV to JSON and reload 

(D) Use OpenCV to parse the file directly 

 

 

Q34.  NumPy में, np.dot(A, B) प्रायः  पायथन में रो और कॉलम पर मैनु्यअल रूप रे् लूप करने रे् कही िं 

ज़्यादा तेज क्ोिं होता है? 

(A)  यह कम  ाइम कॉम्प्पे्लक्टक्स ी वाला एक अलग एल्गोररदम उपयोग करता है 

(B)  यह फडफॉल्ट रूप रे् जीपीयू पर चलता है 

(C)  यह अिंदर ही अिंदर र्ी में ऑफिमाइज़्ड बीएलएएर् लाइबे्ररी का फायदा उठाता है, फजर्रे् पायथन 

लूप रे् बचा जा र्कता है 

(D)  यह र्ीपीयू कोर में अपने आप पैरेलल हो जाता है 

 

 In NumPy, why is np.dot(A, B) often much faster than manually looping over rows and 

columns in Python? 

(A) It uses a different algorithm with lower time complexity 

(B) It runs on GPU by default 

(C) It leverages optimized BLAS libraries in C under the hood, avoiding Python loops 

(D) It parallelizes automatically across CPU cores 

 

 

Q35.  िैंडडसकेलर (जीरो मीन, यूजनट वेररएिं र्) प्रायः  र्पोटस वेक्टर मशीन्स (एर्वीएम) और के-जनयरेि 

नेबर्स (केएनएन) में परफॉमेंर् को बेहतर क्ोिं बनाता है? 

 (A)  यह डे ारे्  की डाइमेंशनैफल ी को कम करता है 

 (B)  यह पक्का करता है फक फीचर्स फडस्टेंर् और डॉ  प्रोडि किं पू्य ेशन में बराबर योगदान दें  

 (C)  यह कोएफफफशएिं  ्र् को छो ा करके मॉडल स्पाफर्स ी को बढाता है 

 (D)  यह कॉने्वक्स ऑफिमाइजेशन की गारिं ी देता है 

 

 Why does StandardScaler (zero mean, unit variance) often improve performance in 

Support Vector Machines (SVMs) and K-Nearest Neighbours (KNNs)? 

(A) It reduces dimensionality of the dataset 

(B) It ensures features contribute equally to distance and dot product computations 

(C) It increases model sparsity by shrinking coefficients 

(D) It guarantees convex optimization 
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Q36.  कौन र्ा छोटा र्ा अिंतर पाईटॉचस को ररर्चस प्रोटोटाइजपिंग में टेन्सरफ्लो रे् ज़्यादा पॉपुलर बनाता है? 

(A)  पाई ॉचस सै्टफ क कम्प्पू्य ेशनल ग्राफ का उपयोग करता है, जबफक  ेन्सर फ्लो डायनाफमक ग्राफ का 

उपयोग करता है 

(B)  पाई ॉचस ऑ ोमैफ क फडफरें फशएशन को र्पो स नही िं कर र्कता 

(C)   ेन्सरफ्लो का जीपीयू र्पो स पाई ॉचस रे् बेहतर है 

(D)  पाई ॉचस डायनाफमक कम्प्पू्य ेशनल ग्राफ का उपयोग करता है, फजर्रे् पायथॉफनक फडबफगिंग की जा 

र्कती है 

 

 Which subtle difference makes PyTorch more popular than TensorFlow in research 

prototyping? 

(A) PyTorch uses static computational graphs, while TensorFlow uses dynamic graphs 

(B) PyTorch cannot support automatic differentiation 

(C) TensorFlow has better GPU support than PyTorch 

(D) PyTorch uses dynamic computational graphs, allowing Pythonic debugging 

 

 

 

Q37.  शोिकतास प्रायः  रैजपड प्रोटोटाइजपिंग के जलए टेन्सर फ्लो (वी1.x एरा) के बिाय पाइटॉचस को पर्िंद करते 

हैं। आजकस टेक्चर में छोटे-मोटे अिंतरो िं को ध्यान में रिते हुए, इनमें रे् कौन र्ा कारण र्बरे् र्ही है? 

(A)  पाइ ॉचस ग्राफ को तेजी रे् एग्जीकू्य  करता है (फडफाइन-बाइ-रन), फजर्रे् नेफ व पायथन किं  र ोल 

फ्लो और डीबफगिंग फमलती है, जबफक  ेन्सरफ्लो को सै्टफ क ग्राफ कम्पाइलेशन (फडफाइन-एिं ड-रन) 

की आवश्यकता होती है 

(B)  बेहतर बीएलएएर् बैकएिं ड की वजह रे् जीपीयू-बाउिंड मैफ रक्स मल्टीक्टप्लकेशन्स में पाइ ॉचस, 

 ेन्सरफ्लो रे् ज़्यादा तेज है 

(C)   ेन्सरफ्लो का सै्टफ क ग्राफ एग्जीकू्यशन फड रफमफनज्म की गारिं ी देता है, जो ररर्चस एक्सपेररमें ेशन 

में कम पर्िंद फकया जाता है 

(D)  पाइ ॉचस बैकप्रॉपैगेशन के दौरान लॉर् फिं क्शन्स को डायनाफमक रूप रे् नॉमसलाइज करके गे्रफडएिं   

एक्सप्लोजन रे् ऑ ोमैफ कली बचता है 

 

 Researchers often prefer PyTorch over TensorFlow (v1.x era) for rapid prototyping. 

Which of the following is the most accurate reason, considering subtle architectural 

differences? 

(A) PyTorch executes graphs eagerly (define-by-run), enabling native Python control 

flow and debugging, whereas TensorFlow requires static graph compilation (define-

and-run) 

(B) PyTorch is faster than TensorFlow in GPU-bound matrix multiplications due to a 

superior BLAS backend 

(C) TensorFlow’s static graph execution guarantees determinism, which is less desirable 

in research experimentation 

(D) PyTorch avoids gradient explosions automatically by dynamically normalizing loss 

functions during backpropagation 
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Q38.  क्लाउड/एचपीर्ी पर एआई मॉडल होस्टििंग के जलए र्ीपीयू के अपेक्षा िीपीयू को क्ोिं पर्िंद जकया 

िाता है? 

 (A)  जीपीयू पैरेलल आउ पु  का एवरेज फनकालकर मॉडल बायर् को कम करते हैं 

 (B)  जीपीयू फडस्टर ीबू्य ेड फर्स्टम की जरूरत को खत्म कर देते हैं 

 (C)  जीपीयू बडे़ डे ारे्  को मेमोरी में स्टोर करने की अनुमफत देते हैं 

 (D)  जीपीयू डीप लफनिंग के फलए जरूरी पैरेलल फ्लोफ िंग-पॉइिं  ऑपरेशन्स को तेज करते हैं 

 

 Why are GPUs preferred over CPUs for AI model hosting on cloud/HPC? 

(A) GPUs reduce model bias by averaging parallel outputs 

(B) GPUs eliminate the need for distributed systems  

(C) GPUs allow larger datasets to be stored in memory 

(D) GPUs accelerate parallel floating-point operations required for deep learning 

 

Q39.  पोिगे्रएर्कू्एल में, इिंडेक्स कभी-कभी परफॉमेंर् को बेहतर बनाने के अपेक्षा िराब क्ोिं कर र्कते 

हैं? 

 (A)  इिंर् स और अपडे  के दौरान उन्हें एक्स्टर ा राइ ्र्/में ेनेंर् की जरूरत होती है 

 (B)  वे पैरेलल के्वरी एग्जीकू्यशन को रोकते हैं 

 (C)  वे जॉइन को कुशलता रे् हैंडल नही िं कर पाते हैं 

 (D)  वे फुल  ेबल सै्कन के फलए मजबूर करते हैं 

 

 In PostgreSQL, why might indexes sometimes degrade performance instead of 

improving it? 

(A) They require additional writes/maintenance during inserts and updates 

(B) They prevent parallel query execution  

(C) They cannot handle joins efficiently 

(D) They force full table scans 

 

Q40.  कौन र्ा जर्नेररयो पोिगे्रएर्कू्एल की अपेक्षा मो िंगो िंडीबी के जलए र्बरे् र्ही है? 

 (A)  बहुत ज़्यादा बदलने वाले फील्ड के र्ाथ स्कीमा-लेर् आईओ ी र्ेंर्र डे ा इिंजेशन 

 (B)  रु्दृढ एर्ीईडी किं प्लायिंर् की जरूरत वाले कॉम्प्पे्लक्स फाइनेंफशयल  र ािंजैक्शन 

 (C)  र्ख्त रुकाव ोिं और जॉइन के र्ाथ ररलेशनल डे ा 

 (D)  कॉम्प्पे्लक्स एर्कू्यएल एनाफलफ क्स के र्ाथ बडे़ पैमाने पर ओएलएपी के्वरीज 

 

 Which scenario is best suited for MongoDB over PostgreSQL? 

(A) Schema-less IoT sensor data ingestion with highly variable fields 

(B) Complex financial transactions requiring strong ACID compliance  

(C) Relational data with strict constraints and joins 

(D) Large-scale OLAP queries with complex SQL analytics 

 

Q41.  केलेबल एआई इन्फरेंर् र्जवसर् जडप्लॉय करने के जलए कौन र्ा कुबेरनेट्र् फीचर र्बरे् जरूरी है? 

 (A)  से्ट फुल रे् ्र्   (B)  पफर्सस्टें  वॉलू्यम्स 

 (C)  कॉक्टन्फगमैप्स   (D)  हॉररजॉन्टल पॉड ऑ ोसे्कफलिंग 

 

 Which Kubernetes feature is most critical for deploying scalable AI inference services? 

(A) Stateful Sets   (B) Persistent Volumes  

(C) ConfigMaps   (D) Horizontal Pod Autoscaling 
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Q42.  एआई/एमएल मॉडल जडप्लॉयमेंट पाइपलाइन में डॉकर क्ोिं जरूरी है? 

 (A)  यह फ्लोफ िंग-पॉइिं  एरर को कम करके  र ेफनिंग एकू्यरेर्ी को बेहतर बनाता है 

 (B)  यह जीपीयू यूरे्ज को ऑ ोमैफ कली ऑफिमाइज करता है 

 (C)  यह फर्स्टम में हले्क, लगातार रन ाइम एनवायरनमें  प्रदान करता है 

 (D)  यह हाइपरपैरामी र टू्यफनिंग को पैरेललाइज करता है 

 

 Why is Docker essential in AI/ML model deployment pipelines? 

(A) It improves training accuracy by reducing floating-point errors 

(B) It automatically optimizes GPU usage 

(C) It provides lightweight, consistent runtime environments across systems 

(D) It parallelizes hyperparameter tuning 

 

Q43.  लैंगचेन िार् तौर पर __________ के जलए उपयोगी है। 

 (A)   र ािंर्फॉमसर आफकस  ेक्चर की कुशल  र ेफनिंग 

 (B)  मेमोरी, रर र ीवल और बाहरी  ूल के र्ाथ कई एलएलएम कॉल को ऑकेस्टर े  करना 

 (C)  कम पावर वाले फडवाइर् पर चलाने के फलए बडे़ मॉडल को क्वािं ाइज करना 

 (D)  रीइन्फोर्समें  लफनिंग के र्ाथ एलएलएम को फाइन-टू्यन करना 

 

 LangChain is particularly useful for: 

(A) Efficient training of transformer architectures 

(B) Orchestrating multiple LLM calls with memory, retrieval, and external tools 

(C) Quantizing large models to run on low-power devices 

(D) Fine-tuning LLMs with reinforcement learning 

 

Q44.  बडे़ भार्ा मॉडल (एलएलएम) को नए डोमेन में अनुकूजलत करते र्मय पूणस ़िाइन-टू्यजनिंग की तुलना 

में एलओआरए (जनम्न-रैंक अनुकूलन) को प्रायः  क्ोिं प्राथजमकता दी िाती है? 

(A)  एलओआरए आधार मॉडल को क्टस्थर कर देता है और केवल छो े रैंक-फवघ न मैफ रक्स को प्रफशफक्षत 

करता है, फजर्रे् मेमोरी/किं पू्यफ िंग कम हो जाती है जबफक लगभग पूणस फाइन-टू्यफनिंग प्रदशसन बना 

रहता है 

(B)  एलओआरए यादृक्टच्छक गे्रफडएिं   गड़बड़ी के माध्यम रे् ओवरफफफ िंग को रोककर र्ामान्यीकरण में 

रु्धार करता है 

(C)  एलओआरए डोमेन प्रफशक्षण रे् पहले अनावश्यक नू्यरॉन्स को छाँ कर मॉडल को र्िंपीफड़त करता 

है 

(D)  एलओआरए ध्यान शीषों को कन्वोलू्यशनल फफल्टर रे् बदल देता है, फजर्रे् कम पैरामी र के र्ाथ 

डोमेन अनुकूलन र्िंभव हो जाता है 

 

 Why is LoRA (Low-Rank Adaptation) often preferred over full fine-tuning when 

adapting Large Language Models (LLMs) to new domains? 

(A) LoRA freezes the base model and only trains small rank-decomposition matrices, 

reducing memory/computation while maintaining near full fine-tuning 

performance 

(B) LoRA improves generalization by preventing overfitting through random gradient 

perturbations 

(C) LoRA compresses the model by pruning redundant neurons before domain training 

(D) LoRA replaces attention heads with convolutional filters, enabling domain 

adaptation with fewer parameters 
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Q45.  यूजऩिॉमस कन्विेंर् िनसलाइजेशन बाउिंड्र् के बारे में कौन र्ा कथन र्बरे् र्ही है? 

(A)  वे गारिं ी देते हैं फक ज़्यादा र्िंभावना के र्ाथ, एम्पीररकल ररस्क क्लार् के र्भी हाइपोफथफर्र् में र्ही 

ररस्क को र्मान रूप रे् लगभग बराबर करता है 

(B)  अगर  र ेफनिंग एरर जीरो है तो वे जीरो जनसलाइजेशन एरर की गारिं ी देते हैं 

(C)  वे फर्फस  लीफनयर मॉडल जैरे् कॉने्वक्स हाइपोफथफर्र् क्लार् पर लागू होते हैं, नू्यरल ने वकस  पर नही िं 

(D)  वे से्टफबफल ी-बेस्ड बाउिंड्र् रे् कमजोर होते हैं क्योिंफक वे र्ैंपल कॉम्प्पे्लक्टक्स ी को नजरअिंदाज करते 

हैं 

 

 Which statement about uniform convergence generalization bounds is most accurate? 

(A) They guarantee that with high probability, the empirical risk uniformly 

approximates the true risk across all hypotheses in the class 

(B) They guarantee zero generalization error if the training error is zero 

(C) They apply only to convex hypothesis classes like linear models, not neural 

networks 

(D) They are weaker than stability-based bounds because they ignore sample 

complexity 

 

 

 

 

 

Q46.  डीप लजनिंग थ्योरी में नू्यरल टैंगेंट कनेल (एनटीके) क्ोिं महत्वपूणस है? 

 (A)  यह फदखाता है फक र्भी  र ेफनिंग तरीकोिं में डीप ने वकस  लीफनयर मॉडल के बराबर होते हैं 

 (B)  यह बैकप्रॉपैगेशन को कनेल ररगे्रशन रे् बदल देता है, फजर्रे् अर्ल में  र ेफनिंग की स्पीड 

 बेहतर होती है 

 (C)  यह र्ाफबत करता है फक र्भी नॉन-कॉने्वक्स नू्यरल ने वकस  ऑफिमाइजेशन प्रॉब्लम एनपी-

 हाडस हैं 

 (D)  यह एक आर्ान कनेल एप्रोक्सीमेशन देता है जो गे्रफडएिं   फडर्ें  के तहत बहुत बडे़ नू्यरल 

 ने वकस  के  र ेफनिंग डायनाफमक्स का वणसन करता है 

 

 Why is the Neural Tangent Kernel (NTK) significant in deep learning theory? 

(A) It shows that deep networks are equivalent to linear models under all training 

regimes 

(B) It replaces backpropagation with kernel regression, improving training speed in 

practice 

(C) It proves that all non-convex neural network optimization problems are NP-hard 

(D) It provides a tractable kernel approximation describing training dynamics of 

infinitely wide neural networks under gradient descent 
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Q47.  डोमेन एडैपे्टशन में, र्ोर्स रे् टारगेट डोमेन तक िनरलाइजेशन के जलए कौन र्ी शतस जरूरी है? 

(A)  र्ोर्स और  ारगे  फडस्टर ीबू्यशन एक जैरे् होने चाफहए 

(B)  हाइपोफथफर्र् क्लार् को र्ोर्स पर कम एरर हाफर्ल करना चाफहए, और र्ोर्स- ारगे  डाइवजेंर् कम 

होना चाफहए 

(C)  डोमेन एडैिेशन फकर्ी भी डीप ने वकस  के फलए डाइवजेंर् की परवाह फकए फबना ऑ ोमैफ कली 

काम करता ह 

(D)  डोमेन एडैिेशन के फलए र्ोर्स और  ारगे  लेबल उपलब्ध होने चाफहए 

 

 In domain adaptation, which condition is required for generalization from source to 

target domain? 

(A) Source and target distributions must be identical 

(B) The hypothesis class must achieve low error on source, and source–target 

divergence must be small 

(C) Domain adaptation works automatically for any deep network regardless of 

divergence 

(D) Domain adaptation requires source and target labels to be available 

 

Q48.  मल्टी-आम्प्डस बैंजडट प्रॉब्लम में, ररगे्रट लोअर बाउिंड इर् तरह केल करता है: 

(A)  Ω(T), क्योिंफक र्भी एल्गोररदम में लीफनयर ररगे्र  होता है 

(B)  पयासप्त एक्सप्लोरेशन रे् जीरो ररगे्र  हाफर्ल फकया जा र्कता है 

(C)  Ω(log T), क्योिंफक एक्सप्लोरेशन र्मय के र्ाथ लॉगररदफमक होता है 

(D)  Ω(\sqrt{T}), फजरे् यूर्ीबी (अपर कॉक्टन्फडेंर् बाउिंड) और थॉम्पर्न र्ैंपफलिंग रे् हाफर्ल फकया  जा 

र्कता है 

 

 In the multi-armed bandit problem, the regret lower bound scales as: 

(A) Ω(T), since all algorithms incur linear regret 

(B) Zero regret is achievable with enough exploration 

(C) Ω(log T), since exploration is logarithmic in time 

(D) Ω(\sqrt{T}), achievable by UCB (Upper Confidence Bound) and Thompson Sampling  

 

Q49.  नू्यरल नेटवकस  की रु्दृढ़ता को परिने करने में जलप्सजचट्ज किं जटनू्यटी र्जटसज़िकेशन क्ोिं जरूरी है? 

(A)  एक फलप्सफच ्ज कािंस्टें  यह बताता है फक बाउिंडेड इनपु  गड़बड़ी के मुकाबले आउ पु  

फकतना बदल र्कता है 

(B)  यह गारिं ी देता है फक ने वकस  कॉने्वक्स है, इर्फलए एडवर्सररयल गड़बड़ी के प्रफत रु्दृढ है 

(C)  यह पक्का करता है फक गे्रफडएिं   वैलू्य हमेशा 1 रे् बाउिंडेड होिं, फजर्रे् एडवर्सररयल हमलोिं को रोका 

जा र्के 

(D)  यह प्रमाफणत करता है फक इनपु  से्पर् के अिंदर एडवर्सररयल उदाहरण मौजूद नही िं हो 

र्कते 

 

 Why is Lipschitz continuity certification important in verifying robustness of neural 

networks? 

(A) A Lipschitz constant provides a bound on how much the output can change relative 

to bounded input perturbations 

(B) It guarantees the network is convex, hence robust to adversarial perturbations 

(C) It ensures gradient values are always bounded by 1, preventing adversarial attacks 

(D) It certifies that adversarial examples cannot exist within the input space 
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Q50.  आरईएलयू नू्यरल नेटवकस  में एमआईएलपी (जमक्स्ड-इिंटीिर लीजनयर प्रोग्राजमिंग) को कैरे् लागू जकया 

िा र्कता है? 

(A)  हर आरईएलयू को एक सू्मथ कॉने्वक्स फिं क्शन मानकर 

(B)   र ेफनिंग के दौरान नॉन-लीफनयरर ीज को ह ाकर 

(C)  आरईएलयू को फर्ग्मॉइड एप्रोक्सीमेशन रे् बदलक 

(D)  आरईएलयू एक्टिवेशन को बाइनरी वैररएबल के र्ाथ पीर्वाइज-लीफनयर किं स्टर ें  के रूप में एनकोड 

करके 
 

 How can MILP (Mixed-Integer Linear Programming) be applied to ReLU neural 

networks? 

(A) By treating each ReLU as a smooth convex function 

(B) By removing non-linearities during training 

(C) By replacing ReLU with sigmoid approximations 

(D) By encoding ReLU activation as piecewise-linear constraints with binary variables 

 

Q51.  गहन नेटवकों में इिंटरवल बाउिंड प्रोपेगेशन (आईबीपी) का मुख्य दोर् क्ा है? 

 (A)  यह अरैक्टखक र्फक्रयणोिं को र्िंभाल नही िं र्कता 

 (B)  यह गणना-योग्य रूप रे् अप्राप्य हो जाता है 

 (C)  परतोिं में तु्रफ  र्िंचय के कारण इर्की र्ीमाएँ ढीली हो जाती है 

 (D)  यह हमेशा र्बरे् खराब क्टस्थफत वाले आउ पु  को कम करके आिंकता है 
 

 What is the main drawback of Interval Bound Propagation (IBP) in deep networks? 

(A) It cannot handle non-linear activations 

(B) It becomes computationally intractable 

(C) Its bounds become loose due to error accumulation through layers 

(D) It always underestimates the worst-case output 

 

Q52.  इमेिोिं में कोनो िं का पता लगाने के जलए आमतौर पर जकर् एल्गोररदम का उपयोग जकया िाता है? 

 (A)  र्ोबेल ऑपरे र   (B)  हैररर् फड ेिर 

 (C)  कैनी एज फड ेिर   (D)  हॉफ  र ािंर्फॉमस 

 

 Which algorithm is commonly used for corner detection in images? 

(A) Sobel operator   (B) Harris detector 

(C) Canny edge detector  (D) Hough transform 

 

Q53.  डीप लजनिंग के र्ाथ जर्मेंजटक रे्गमेंटेशन के जलए र्बरे् अजिक उपयोग की िाने वाली जवजि कौन र्ी 

है? 

 (A)  फुली कन्वोलू्यशनल ने वकस  (एफर्ीएन) 

 (B)  कन्वोलू्यशनल नू्यरल ने वकस  (र्ीएनएन) 

 (C)  के-मीन्स क्लस्टररिंग 

 (D)  पीर्ीए (फप्रक्टन्सपल कम्पोनें  एनाफलफर्र्) 
 

 Which method is most commonly used for semantic segmentation with deep 

learning? 

(A) Fully Convolutional Networks (FCNs) 

(B) Convolutional Neural Networks (CNNs)  

(C) K-Means clustering 

(D) PCA (Principal Component Analysis) 
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Q54.  मशीनी अनुवाद में, रूपात्मक र्मृस्टद्ध (िैरे्, तुकी या ज़िजनश िैर्ी भार्ाओिं में) एक चुनौती क्ोिं है? 

 (A)  ऐर्ी भाषाओिं में व्याकरण के कोई फनयम नही िं होते फजनका पालन करना होता है 

 (B)  फवभक्टियोिं रे् उत्पन्न अनेक शब्द-रूपोिं के कारण उन्हें फवशाल शब्दावली की आवश्यकता होती है 

 (C)  रूपात्मक रूप रे् र्मृद्ध भाषाओिं के फलए शब्द एमे्बफडिंग को प्रफशफक्षत नही िं फकया जा र्कता 

 (D)  उन्हें उप-शब्दोिं में  ोकनाइज नही िं फकया जा र्कता 

 

 In machine translation, why is morphological richness (e.g., in languages like Turkish 

or Finnish) a challenge? 

(A) Such languages have no grammar rules to follow 

(B) They require massive vocabularies due to many word forms from inflections 

(C) Word embeddings cannot be trained for morphologically rich languages 

(D) They cannot be tokenized into subwords 

 

 

 

Q55.  तिंजिका मशीन अनुवाद (एनएमटी) की तुलना में वाक्ािंश-आिाररत र्ािंस्टख्यकीय मशीन अनुवाद 

(एर्एमटी) की एक प्रमुि र्ीमा क्ा थी? 

 (A)  एर्एम ी मॉडल को फिभाषी कॉपोरा पर प्रफशफक्षत नही िं फकया जा र्का 

 (B)  एर्एम ी ने धाराप्रवाह अनुवाद तो फकया, लेफकन र् ीकता का अभाव था 

 (C)  एर्एम ी को कुशलतापूवसक चलाने के फलए जीपीयू की आवश्यकता थी 

 (D)  एर्एम ी ने वाक्य-स्तरीय र्िंदभस को अनदेखा फकया, केवल छो े वाक्यािंशोिं पर ध्यान कें फित फकया 

 

 What was a key limitation of phrase-based Statistical Machine Translation (SMT) 

compared to Neural Machine Translation (NMT)? 

(A) SMT models could not be trained on bilingual corpora 

(B) SMT produced fluent translations but lacked accuracy 

(C) SMT required GPUs to run efficiently 

(D) SMT ignored sentence-level context, focusing only on short phrases 

 

 

 

Q56.  मशीन अनुवाद की गुणवत्ता का स्वचाजलत मूल्ािंकन करने के जलए र्बरे् अजिक जकर् मीजटर क का 

उपयोग जकया िाता है? 

 (A)  बीएलईयू (फिभाषी मूल्यािंकन अिंडरस्टडी)  

 (B)  एफ1-स्कोर 

 (C)  पेरपे्लक्टक्स ी 

 (D)  वडस एरर रे  

 

 Which metric is most commonly used to evaluate machine translation quality 

automatically? 

(A) BLEU (Bilingual Evaluation Understudy) 

(B) F1-score 

(C) Perplexity 

(D) Word Error Rate 
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Q57.  जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा टेक्स्ट डेटा में जर्मेंजटक माइजनिंग का र्बरे् अच्छा वणसन करता है? 

 (A) एन-ग्राम का उपयोग करके बार-बार आने वाले शब्द अनुक्रमोिं को फनकालना 

 (B)  कीवडस रे् परे फछपे अथों, अवधारणाओिं और र्िंबिंधोिं की पहचान करना 

 (C)  डॉकु्यमें ्र् का फकर्ी अन्य भाषा में अनुवाद करना 

 (D)   ेक्स्ट को केवल बैग ऑफ वड्सर् वेिर में पररवफतसत करना 

 

 Which of the following best describes semantic mining in text data? 

(A) Extracting frequent word sequences using n-grams 

(B) Identifying hidden meanings, concepts, and relationships beyond keywords 

(C) Translating documents into another language 

(D) Converting text into bag-of-words vectors only 

 

Q58.  ज्ञान की िोि के जलए जर्मेंजटक माइजनिंग में आमतौर पर जकर् तकनीक का उपयोग जकया िाता है? 

 (A)  फर्मेंफ क र्मानता के फलए वडस2वेक एमे्बफडिंग 

 (B)   ेक्स्ट कमे्प्रशन के फलए हफमैन कोफडिंग 

 (C)  फ़्रीक्वें   आइ मरे्  माइफनिंग के फलए एफप्रओरी एल्गोररदम 

 (D)   ेक्स्ट प्रीप्रोरे्फर्िंग के फलए मजस र्ॉ स 

 

 Which technique is commonly used in semantic mining for knowledge discovery? 

(A) Word2Vec embeddings for semantic similarity 

(B) Huffman coding for text compression 

(C) Apriori algorithm for frequent itemset mining 

(D) Merge sort for text preprocessing 

 

Q59.  जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा एआई प्रणाजलयो िं में ़िजी लॉजिक का प्रमुि लाभ है? 

 (A)  फनणसय लेने के फलए र् ीक इनपु  डे ा की आवश्यकता होती है 

 (B)  यह फनयम-आधाररत प्रणाफलयोिं की आवश्यकता को र्माप्त करता है 

 (C)  यह एनपी-कफठन र्मस्याओिं में इष्टतम र्माधान की गारिं ी देता है 

 (D)  यह अफनफितता और आिंफशक र्त्य मानोिं के र्ाथ मानव-र्दृश तकस  का मॉडल बनाता है 

 

 Which of the following is a key advantage of fuzzy logic in AI systems? 

(A) It requires precise input data for decision-making 

(B) It eliminates the need for rule-based systems 

(C) It guarantees optimal solutions in NP-hard problems 

(D) It models human-like reasoning with uncertainty and partial truth values 

 

Q60.  िेनेजटक एल्गोररदम में जफटनेर् ़ििं क्शन की क्ा भूजमका है? 

 (A)  यह व्यक्टियोिं को बाइनरी क्टस्टर िंग्स में एनकोड करता है 

 (B)  यह रु्फनफित करता है फक र्भी गुणरू्त्रोिं के बीच क्रॉर्ओवर हो 

 (C)  यह फनधासररत करता है फक कौन रे् फवलयन जीफवत रहते हैं और रीप्रोडू्यर् करते हैं 

 (D)  यह एल्गोररदम में उत्पररवतसन को रोकता है 

 

 What is the role of the fitness function in a genetic algorithm? 

(A) It encodes individuals into binary strings 

(B) It ensures crossover happens between all chromosomes 

(C) It determines which solutions survive and reproduce 

(D) It prevents mutation in the algorithm 
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Q61.  कृजिम तिंजिका नेटवकस  को प्रायः  र्ॉफ्ट किं पू्यजटिंग का जहस्सा क्ोिं माना िाता है? 

 (A)  वे र्भी इनपु  के फलए फनयतात्मक आउ पु  की गारिं ी देते हैं 

 (B)  वे केवल फनयम-आधाररत ज्ञान का उपयोग करके प्रफशक्षण डे ा रे् बचते हैं 

 (C)  वे फजी लॉफजक फर्स्टम के र्मतुल्य हैं 

 (D)  वे र् ीक एल्गोररदम की तुलना में अनुमाफनत तकस  और अनुकूली अफधगम पर फनभसर करते हैं 

 

 Why are artificial neural networks often considered part of soft computing? 

(A) They guarantee deterministic outputs for all inputs 

(B) They avoid training data by using rule-based knowledge only 

(C) They are equivalent to fuzzy logic systems 

(D) They rely on approximate reasoning and adaptive learning rather than exact 

algorithms 

 

Q62.  आप िैक का उपयोग करके बाइनरी टर ी का नॉन-रीकजर्सव इनऑडसर टर ैवर्सल कर रहे हैं। र्बरे् िराब 

स्टिजत में से्पर् िजटलता क्ा है? 

 

 You are performing a non-recursive inorder traversal of a binary tree using a stack. 

What is the worst-case space complexity? 

(A) O(1)  

(B) O(log n) 

(C) O(n) 

(D) O(n log n) 

 

Q63.  लोड फैक्टर λ>1 वाली एक हैश टेबल पर जवचार करें । कौन र्ी टकराव र्मािान रणनीजत अपेजक्षत 

र्मय O(1) में र्फल िोि की गारिंटी देती है (अच्छी हैजशिंग मानते हुए)? 

 (A)  फलफनयर प्रोफबिंग  

 (B)  क्वाडर े फ क प्रोफबिंग 

 (C)  फलिंक्ड फलस््टर् के र्ाथ चेफनिंग 

 (D)  र्िंतुफलत बाइनरी  र ी के र्ाथ चेफनिंग 

 

 Consider a hash table with load factor λ>1. Which collision resolution strategy 

guarantees successful search in O(1) expected time (assuming good hashing)? 

(A) Linear probing 

(B) Quadratic probing 

(C) Chaining with linked lists 

(D) Chaining with balanced binary trees 

 

Q64.  मान लीजिए जक आप आकार n की एक अक्रजमत जलि पर जलजनयर र्चस करते हैं। यजद एलीमेंट के 

जकर्ी भी िान पर होने की र्मान र्िंभावना है, तो र्बरे् िराब स्टिजत में तुलनाओिं की अपेजक्षत र्िंख्या 

क्ा है? 

 

 Suppose you perform a linear search on an unsorted list of size n. If the element is 

equally likely to be at any position, what is the expected number of comparisons in 

worst case? 

(A) 
n

4
    (B) 

n

2
 

(C) 
n

3
    (D) n 
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Q65.  बाइनरी र्चस के जलए एलीमेंट्र् तक रैंडम एके्सर् की आवश्यकता होती है। जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ी 

डेटा र्िंरचना बाइनरी र्चस को जबना र्िंशोिन के अक्षम या अर्िंभव बनाती है? 

 (A)  ऐरे     

 (B)  र्िंतुफलत बाइनरी र्चस  र ी 

 (C)  फलिंक्ड फलस्ट 

 (D)  बी- र ी 

 

 Binary search requires random access to elements. Which of the following data 

structures makes binary search inefficient or impossible without modification? 

(A) Array 

(B) Balanced Binary Search Tree 

(C) Linked List 

(D) B-tree 

 

 

 

Q66.  बुजनयादी र्ॉजटिंग एल्गोररदम के बारे में जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा कथन र्ही है? 

(A)  रे्लेक्शन र्ॉ स क्टस्थर है और इर्में इिंर्शसन र्ॉ स की तुलना में कम सै्वप की आवश्यकता होती है 

(B)  लगभग र्ॉ ेड ऐरे पर बबल र्ॉफ िंग हमेशा इिंर्शसन र्ॉफ िंग रे् तेज होती है 

(C)  लगभग र्ॉ ेड डे ा के फलए इिंर्शसन र्ॉफ िंग क्टस्थर और कुशल होती है, जबफक रे्लेक्शन र्ॉफ िंग क्टस्थर 

नही िं होती है 

(D)  तीनोिं एल्गोररदम और्तन O(n log n) र्मय में चलते हैं 

 

 Which of the following statements about basic sorting algorithms is correct? 

(A) Selection sort is stable and requires fewer swaps than insertion sort 

(B) Bubble sort is always faster than insertion sort on nearly sorted arrays 

(C) Insertion sort is stable and efficient for nearly sorted data, while selection sort is 

not stable 

(D) All three algorithms run in O(n log n) time on average 

 

 

 

Q67.  रे्लेक्शन र्ॉटस आमतौर पर बबल र्ॉटस या इिंर्शसन र्ॉटस की तुलना में कम सै्वप क्ोिं करता है? 

 (A)  क्योिंफक यह प्रते्यक पार् में अफधकतम मान ज्ञात करता है और कई बार सै्वप करता है 

 (B)  क्योिंफक यह बाहरी लूप के प्रते्यक पार् में हमेशा केवल एक बार सै्वप करता है 

 (C)  क्योिंफक यह इिंर्शसन र्ॉ स की तरह इनपु  क्रम के अनुकूल होता है 

 (D)  क्योिंफक यह सै्वप को नू्यनतम करने के फलए फवभाजन और फवजय का उपयोग करता है 

 

 Why does selection sort usually perform fewer swaps than bubble sort or insertion 

sort? 

(A) Because it finds the maximum in each pass and swaps multiple times 

(B) Because it always swaps only once per pass of the outer loop 

(C) Because it is adaptive to input order like insertion sort 

(D) Because it uses divide and conquer to minimize swaps 
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Q68.  पहले एलीमेंट को जपवट के रूप में उपयोग करते र्मय जिकर्ॉटस में र्बरे् िराब टाइम कॉम्प्पे्लस्टक्सटी 

O(n^2) की ओर कौन र्ा पररदृश्य ले िाता है? 

 (A)  इनपु  ऐरे को यादृक्टच्छक क्रम में रखा गया है 

 (B)  फपव  को हमेशा फमफडयन एलीमें  के रूप में चुना जाता है 

 (C)  इनपु  ऐरे में कई डुक्टप्लके  एलीमें  हैं 

 (D)  इनपु  ऐरे पहले रे् ही क्रमबद्ध (आरोही या अवरोही) है 

 

 Which scenario leads to worst-case time complexity of O(n^2) in Quicksort when 

using the first element as pivot? 

(A) Input array is randomly ordered 

(B) Pivot is always chosen as the median element 

(C) Input array contains many duplicate elements 

(D) Input array is already sorted (ascending or descending) 

 

Q69.  मिसर्ॉटस बनाम जिकर्ॉटस की से्पर् कॉम्प्पे्लस्टक्सटी के बारे में कौन र्ा कथन र्ही है? 

 (A)  दोनोिं के फलए O(log n) र्हायक से्पर् की आवश्यकता होती है 

 (B)  दोनोिं इन-पे्लर् एल्गोररदम हैं 

 (C)  फक्वकर्ॉ स के फलए हमेशा मजसर्ॉ स की तुलना में अफधक मेमोरी की आवश्यकता होती है 

 (D)  मजसर्ॉ स के फलए O(n) अफतररि से्पर् की आवश्यकता होती है, जबफक फक्वकर्ॉ स के फलए 

 ररकर्सन के कारण र्वोत्तम/और्त क्टस्थफत में O(log n) से्पर् की आवश्यकता होती है 

 

 Which statement about space complexity of Mergesort vs Quicksort is correct? 

(A) Both require O(log n) auxiliary space 

(B) Both are in-place algorithms 

(C) Quicksort always requires more memory than Mergesort 

(D) Mergesort requires O(n) extra space, while Quicksort requires O(log n) space in 

best/average case due to recursion 

 

Q70.  ग्रा़ि एल्गोररदम के र्िंदभस में, बे्रडथ-फिस र्चस (बीएफएर्) और डेप्थ-फिस र्चस (डीएफएर्) के बारे 

में कौन र्ा कथन र्ही है? 

(A)  बीएफएर् हमेशा डीएफएर् की तुलना में कम मेमोरी का उपयोग करता है 

(B)  डीएफएर् एक अनवे ेड ग्राफ में र्बरे् छो े पथ की गारिं ी देता है 

(C)  बीएफएर् एक अनवे ेड ग्राफ में र्बरे् छो ा पथ खोजने के फलए इष्टतम है, जबफक  डीएफएर् 

र्बरे् छो ा पथ ढूिंढने की गारिं ी नही िं देता है 

(D)  यफद ग्राफ जुड़ा हुआ है, तो बीएफएर् और डीएफएर् दोनोिं हमेशा एक ही क्रम में नोड्र् पर जाते 

हैं 

 

 Which statement about Breadth-First Search (BFS) and Depth-First Search (DFS) is 

correct in the context of graph algorithms? 

(A) BFS always uses less memory than DFS 

(B) DFS guarantees the shortest path in an unweighted graph 

(C) BFS is optimal for finding the shortest path in an unweighted graph, while DFS is 

not guaranteed to find the shortest path 

(D) Both BFS and DFS always visit nodes in the same order if the graph is connected 
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Q71.  जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ी स्टिजत जडज्किरा के एल्गोररदम को जवफल कर देगी? 

 (A)  ग्राफ में चक्र होते हैं 

 (B)  ग्राफ में अर्िंबद्ध घ क होते हैं 

 (C)  ग्राफ में नेगेफ व एज वे  होते हैं 

 (D)  ग्राफ फनदेफशत होता है 

 

 Which of the following cases will cause Dijkstra’s algorithm to fail? 

(A) Graph contains cycles 

(B) Graph contains disconnected components 

(C) Graph contains negative edge weights 

(D) Graph is directed 

 

Q72.  पािंडा में, .loc[ ] और .iloc[ ] के बीच मुख्य अिंतर क्ा है? 

 (A)  .loc[ ] पूणािंक क्टस्थफतयोिं का उपयोग करता है, .iloc[ ] लेबल का उपयोग करता है 

 (B)  .loc[ ] लेबल का उपयोग करता है, .iloc[ ] पूणािंक क्टस्थफतयोिं का उपयोग करता है 

 (C)  दोनोिं पूणािंक क्टस्थफतयोिं का उपयोग करते हैं 

 (D)  दोनोिं केवल लेबल का उपयोग करते हैं 
 

 In Pandas, what is the main difference between .loc[ ] and .iloc[ ]? 

(A) .loc[ ] uses integer positions, .iloc[ ] uses labels 

(B) .loc[ ] uses labels, .iloc[ ] uses integer positions 

(C) Both use integer positions 

(D) Both use labels only 

 

Q73.  जनम्नजलस्टित कोड का पररणाम क्ा होगा? 

 

 What will be the result of the following code? 
import numpy as np 

a = np.arange(9).reshape(3,3) 

b = a [:, 1] 

b[0] = 100 

print(a[0,1]) 

(A) 100 

(B) 1 

(C) Error due to view vs copy 

(D) Undefined behavior 

 

Q74.  जनम्नजलस्टित कोड का आउटपुट क्ा होगा? 

 

 What will be the output of the following code? 
import numpy as np 

a = np.array([1, 2, 3]) 

b = np.array([[10], [20], [30]]) 

c = a + b 

print(c.shape, c[1,2]) 

(A) (3, 3), 23 

(B) (3, 3), 22 

(C) (3, 1), 32 

(D) Error due to shape mismatch 
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Q75.  जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा काइजकट-लनस की पाइपलाइन का र्ही उपयोग है? 

(A)  यह कई प्रीप्रोरे्फर्िंग चरणोिं और एक अिंफतम अनुमानक को एक ऑबे्जि में चेफनिंग करने की अनुमफत 

देता है 

(B)  इर्का उपयोग क्लाफर्फायर की फनणसय र्ीमाओिं को फवजुअलाइज करने के फलए फकया जाता है 

(C)  यह जीपीयू में डीप लफनिंग प्रफशक्षण को र्मानािंतर करता है 

(D)  यह हाइपरपैरामी र टू्यफनिंग को स्वचाफलत अनुकूलन रे् प्रफतस्थाफपत करता है 

 

 Which of the following is a correct use of Scikit-learn’s Pipeline? 

(A) It allows chaining of multiple preprocessing steps and a final estimator into one 

object 

(B) It is used to visualize decision boundaries of classifiers 

(C) It parallelizes deep learning training across GPUs 

(D) It replaces hyperparameter tuning with automatic optimization 

 

 

 

Q76.  पाइटॉचस मूल रूप रे् टेन्सरफ्लो 1.x की तुलना में अनुर्िंिान प्रोटोटाइजपिंग के जलए अजिक लोकजप्रय 

क्ोिं था? 

(A)  पाइ ॉचस ने गफतशील र्िंगणन ग्राफ (फडफाइन-बाय-रन) का उपयोग फकया, फजर्रे् पायथफनक 

फडबफगिंग र्िंभव हुई, जबफक  ेन्सर फ्लो 1.x ने क्टस्थर ग्राफ का उपयोग फकया 

(B)  मैफ रक्स गुणन में पाइ ॉचस,  ेन्सरफ्लो रे् तेज था 

(C)  पाइ ॉचस के फवपरीत,  ेन्सरफ्लो में जीपीयू त्वरण का अभाव था 

(D)  पाइ ॉचस ने स्वचाफलत रूप रे् गे्रफडएिं   एक्सप्लोजन को रोका, जबफक  ेन्सरफ्लो ने नही िं 

 

 Why was PyTorch originally more popular for research prototyping compared to 

TensorFlow 1.x? 

(A) PyTorch used dynamic computation graphs (define-by-run), allowing Pythonic 

debugging, while TensorFlow 1.x used static graphs 

(B) PyTorch was faster than TensorFlow in matrix multiplications 

(C) TensorFlow lacked GPU acceleration, unlike PyTorch 

(D) PyTorch automatically prevented gradient explosion, while TensorFlow did not 

 

 

 

Q77.  जनम्नजलस्टित पाइटॉचस कोड पर जवचार करें : 

 

 Consider the following PyTorch code: 
import torch 

x = torch.tensor([2.0], requires_grad=True) 

y = x * x * x    

y.backward() 

print(x.grad)  

(A) tensor([4.]) 

(B) tensor([6.]) 

(C) tensor([8.]) 

(D) tensor([12.]) 
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Q78.  आईटी र्िंचालन में एआइ ऑप्स पे्लट़िॉमस का प्राथजमक लक्ष्य क्ा है? 

(A)  पेरोल प्रोरे्फर्िंग को स्वचाफलत करना 

(B)  मशीन लफनिंग और फबग डे ा एनाफलफ क्स का उपयोग करके आई ी फर्स्टम की र्मस्याओिं का पता 

लगाना, उनका फनदान करना और उनका र्माधान करना 

(C)  डेवऑप्स पाइपलाइनोिं को केवल एआई फर्स्टम रे् बदलना 

(D)  क्लाउड इन्रास्टरक्चर की आवश्यकता को र्माप्त करना 

 

 Which is the primary goal of AIOps platforms in IT operations? 

(A) Automating payroll processing 

(B) Detecting, diagnosing, and resolving IT system issues using ML and big data 

analytics 

(C) Replacing DevOps pipelines with AI-only systems 

(D) Eliminating the need for cloud infrastructure 

 

 

Q79.  बडे़ पैमाने के एआइऑप्स वातावरण में इवेंट कोररलेशन के जलए कौन र्ी तकनीक र्बरे् प्रभावी है? 

 (A)  फर्स्टम लॉग की मैनु्यअल फनयम-आधाररत फफल्टररिंग 

 (B)  फवर्िंगफत का पता लगाने के फलए लॉग का यादृक्टच्छक नमूनाकरण 

 (C)  र्िंबिंफधत घ नाओिं को र्मूहीकृत करने के फलए ग्राफ-आधाररत फशक्षण या क्लस्टररिंग 

 (D)  हफमैन एन्कोफडिंग के र्ाथ लॉग फाइलोिं को किं पे्रर् करना 

 

 Which technique is most effective for event correlation in large-scale AIOps 

environments? 

(A) Manual rule-based filtering of system logs 

(B) Randomly sampling logs for anomaly detection 

(C) Graph-based learning or clustering to group related events 

(D) Compressing log files with Huffman encoding 

 

 

Q80.  एआइऑप्स के मूल कारण जवशे्लर्ण में, कौन र्ा रू्क्ष्म अिंतर कॉजल इन्फ्फ्रें र् मॉडल को र्हर्िंबिंि-

आिाररत जवर्िंगजत पहचान रे् अजिक शस्टिशाली बनाता है? 

(A)  वे फर्स्टम दोषोिं की पहचान करने में 100% र् ीकता की गारिं ी देते हैं 

(B)  वे केवल र्ािंक्टिकीय र्िंबिंध ही नही िं, बक्टल्क घ नाओिं के बीच प्रभाव की फदशा की भी पहचान करते 

हैं 

(C)  फवर्िंगफत पहचान की तुलना में उन्हें फकर्ी प्रफशक्षण डे ा की आवश्यकता नही िं होती है 

(D)  वे केवल र्िंरफचत लॉग डे ा के र्ाथ काम करते हैं 

 

 In root cause analysis for AIOps, which subtle distinction makes causal inference 

models more powerful than correlation-based anomaly detection? 

(A) They guarantee 100% accuracy in identifying system faults 

(B) They identify directionality of influence between events, not just statistical 

association 

(C) They require no training data compared to anomaly detection 

(D) They only work with structured log data 
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Q81.  मैजटर क्स प्रोडक्ट के टर ािंर्पोज के जलए जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा हमेशा र्ही है? 
 

 Which of the following is always true for the transpose of a matrix product? 

(A) (AB)T = AT BT  

(B) (AB)T = (BA)T 

(C) (AB)T = AB 

(D) (AB)T = BTAT  

 

Q82.  मान लीजिए जक एक डॉकु्मेंट-टमस मैजटर क्स M को M=UΣVT के रूप में जवघजटत जकया िाता है। NLP 

के जलए अव्यि अथस जवशे्लर्ण (LSA) में, Σ में एकवचन मानो िं को छोटा करना क्ोिं उपयोगी है? 

 (A)  यह र्भी नॉइर् को र्माप्त नही िं करता है और केवल अफधक आने वाले शब्दोिं को ही रखता है 

 (B)  यह गैर-वगस मैफ रक्स को वगस मैफ रक्स में पररवफतसत करता है 

 (C)  यह मूल मैफ रक्स के र् ीक पुनफनसमासण की गारिं ी देता है 

 (D)  यह र्बरे् महत्वपूणस अथस र्िंरचना को र्िंरफक्षत करते हुए फवमीयता को कम करता है 

 

 Suppose a document-term matrix M is decomposed as M=UΣVT. In Latent Semantic 

Analysis (LSA) for NLP, why is truncating the singular values in Σ useful? 

(A) It does not eliminate all noise and keeps only frequent terms 

(B) It converts non-square matrices into square matrices 

(C) It guarantees exact reconstruction of the original matrix 

(D) It reduces dimensionality while preserving the most important semantic structure 

 

Q83.  यजद A एक 2×2 मैजटर क्स है जिर्के आइगेन मान λ1=3 और λ2=−1 हैं, तो A का जनिासरक क्ा है? 
 

 If A is a 2×2 matrix with eigenvalues λ1=3 and λ2=−1, what is the determinant of A? 

(A) 3 

(B) -2 

(C) -3 

(D) -4 

 

Q84.  कौन र्ा कथन अनुकूलन के जलए गे्रजडएिं ट जडर्ेंट और नू्यटन जवजि के बीच अिंतर को र्बरे् अच्छी तरह 

रे् वजणसत करता है? 

(A)  गे्रफडएिं   फडर्ें  केवल प्रथम-क्रम वु्यत्पन्नोिं का उपयोग करता है, जबफक नू्य न फवफध प्रथम और 

फितीय-क्रम दोनोिं वु्यत्पन्नोिं का उपयोग करती है 

(B)  गे्रफडएिं   फडर्ें  हमेशा नू्य न फवफध की तुलना में तेजी रे् अफभर्ररत होता है 

(C)  नू्य न फवफध के फलए एक फनफित अफधगम दर की आवश्यकता होती है, जबफक गे्रफडएिं   फडर्ें  अफधगम 

दर को स्वचाफलत रूप रे् र्मायोफजत करता है 

(D)  गे्रफडएिं   फडर्ें  वैफिक नू्यनतम तक पहँुचने की गारिं ी देता है, जबफक नू्य न फवफध ऐर्ा नही िं करती 
 

 Which statement best describes the difference between Gradient Descent and 

Newton’s Method for optimization? 

(A) Gradient descent uses only first-order derivatives, while Newton’s method uses 

both first and second-order derivatives 

(B) Gradient descent always converges faster than Newton’s method 

(C) Newton’s method requires a fixed learning rate, while gradient descent adapts 

learning rate automatically 

(D) Gradient descent guarantees reaching the global minimum, while Newton’s 

method does not 
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Q85.  जकर्ी प्राजयकता घनत्व फलन (पीडीएफ) का र्माकल उर्के डोमेन में र्दैव 1 के बराबर क्ोिं होता 

है? 

(A)  क्योिंफक र्माकल फवतरण के अपेफक्षत मान को दशासता है 

(B)  क्योिंफक पीडीएफ को र्िंचयी फवतरण फलन (र्ीडीएफ) के वु्यत्पन्न के रूप में पररभाफषत फकया गया 

है 

(C)  क्योिंफक र्माकल मानकीकरण को लागू करता है, फजर्रे् यह रु्फनफित होता है फक कुल प्राफयकता 

िव्यमान 1 के बराबर हो 

(D)  क्योिंफक प्राफयकता घनत्व फलन र्दैव र्मफमत होते हैं 

 

 Why is the integral of a probability density function (PDF) over its domain always 

equal to 1? 

(A) Because the integral represents the expected value of the distribution 

(B) Because the PDF is defined as the derivative of the cumulative distribution function 

(CDF) 

(C) Because the integral enforces normalization, ensuring total probability mass equals 

1 

(D) Because probability density functions are always symmetric 

 

Q86.  मान लीजिए f(x,y)=x2y+3y2। प्रवणता र्जदश ∇f(x,y) क्ा है? 

  

Let f(x,y)=x2y+3y2. What is the gradient vector ∇f(x,y)? 

(A) (2x, 2y)  

(B) (2xy, x2+6y) 

(C) (2x, x2+3y) 

(D) (x2+3, y2+2x) 

 

Q87.  यजद आप एक स्पष्ट 6-पक्षीय पार्ा फें कते हैं, तो र्म र्िंख्या आने की र्िंभावना क्ा है? 

 

 If you roll a fair 6-sided die, what is the probability of rolling an even number? 

(A) 
1

6
                           (B) 

5

6
 

(C) 
2

3
    (D) 

1

2
                          

Q88.   माध्य λ वाले पॉइर्न जवतरण के जलए, जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा र्ही है? 

 (A)  अपेक्षा = λ, प्रर्रण = λ 

 (B)  अपेक्षा = λ, प्रर्रण = λ2 

 (C)  अपेक्षा = λ2, प्रर्रण = λ 

 (D)  अपेक्षा = 1, प्रर्रण = λ 

 

 For a Poisson distribution with mean λ, which of the following is correct? 

(A) Expectation = λ, Variance = λ 

(B) Expectation = λ, Variance = λ2 

(C) Expectation = λ2, Variance = λ  

(D) Expectation = 1, Variance = λ 
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Q89.  पररकल्पना परीक्षण में, p-मान = 0.03 का क्ा अथस है (यह मानते हुए जक र्ाथसकता स्तर 

α=0.05\alpha = 0.05α=0.05 है)? 

 (A)  शून्य पररकल्पना 97% र्िंभावना के र्ाथ अर्त्य है 

 (B)  शून्य पररकल्पना के र्त्य होने की 3% र्िंभावना है 

 (C)  यफद शून्य पररकल्पना र्त्य होती, तो इतने चरम आँकड़ोिं के अवलोकन की र्िंभावना 3% होत 

 (D)  शून्य पररकल्पना पूणस फनफितता के र्ाथ अस्वीकृत होती है 
 

 In hypothesis testing, what does a p-value = 0.03 mean (assuming significance level 

α=0.05\alpha = 0.05α=0.05)? 

(A) The null hypothesis is false with 97% probability 

(B) There is a 3% chance the null hypothesis is true 

(C) If the null hypothesis were true, the probability of observing data as extreme as this 

is 3% 

(D) The null hypothesis is rejected with absolute certainty 

 

Q90.  {H, T} पररणाम वाले स्पष्ट जर्के्क के उछाल के जलए एन्ट्र ॉपी (जबट्र् में) क्ा है? 
  

For a fair coin toss with outcomes {H, T}, what is the entropy (in bits)? 

(A) 0 

(B) 0.5 

(C) 1 

(D) 2 

 

Q91.  कुलबैक-लीब्लर (केएल) जवचलन का जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा गुण र्ही है? 

 (A)  केएल फवचलन र्मफमत है: DKL(P∣∣Q) = DKL(Q∣∣P) 

 (B)  केएल फवचलन र्दैव ऋणेतर होता है और 0 के बराबर होता है यफद और केवल यफद P = Q 

 (C)  केएल फवचलन प्राफयकता फवतरणोिं के बीच एक वास्तफवक दूरी मीफ रक है 

 (D)  केएल फवचलन अफतव्यापी र्मथसन वाले फवतरणोिं के फलए ऋणात्मक मान ले र्कता है 
 

 Which of the following properties of Kullback-Leibler (KL) divergence is correct? 

(A) KL divergence is symmetric: DKL(P∣∣Q) = DKL(Q∣∣P) 

(B) KL divergence is always non-negative and equals 0 if and only if P = Q 

(C) KL divergence is a true distance metric between probability distributions 

(D) KL divergence can take negative values for distributions with overlapping support 

 

Q92.  जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा दो यादृस्टच्छक वैररयेबलोिं X और Y के बीच पारस्पररक रू्चना (एमआई) का 

र्बरे् अच्छा वणसन करता है? 

 (A)  Y के ज्ञान के आधार पर X की अफनफितता में कमी, और इर्के फवपरीत 

 (B) X=Y होने की प्राफयकता 

 (C)  X और Y के प्रर्रणोिं का योग 

 (D)  र्िंयुि एन्टर ॉपी और र्शतस एन्टर ॉपी के बीच अिंतर 

 

 Which of the following best describes mutual information (MI) between two random 

variables X and Y? 

(A) The reduction in uncertainty of X given knowledge of Y, and vice versa 

(B) The probability that X=Y 

(C) The sum of variances of X and Y 

(D) The difference between joint entropy and conditional entropy 
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Q93.  प्राकृजतक भार्ा दस्तावेजोिं रे् उपयोगकतास की जरूरतोिं को जनकालने के जलए आवश्यकता जवशे्लर्ण में 

जकर् एआई तकनीक का र्बरे् अजिक उपयोग जकया िाता है? 

 (A)  रु्दृढीकरण अफधगम 

 (B)  र्िंवलनात्मक तिंफत्रका ने वकस  

 (C)  प्राकृफतक भाषा प्रर्िंस्करण (एनएलपी) 

 (D)  जनरेफ व प्रफतकूल ने वकस  

 

 Which AI technique is most often used in requirements analysis for extracting user 

needs from natural language documents? 

(A) Reinforcement learning 

(B) Convolutional neural networks 

(C) Natural Language Processing (NLP) 

(D) Generative adversarial networks 

 

 

Q94.  एआई-र्िंचाजलत र्ीआई/र्ीडी (जनरिंतर एकीकरण/जनरिंतर जवतरण/पररजनयोिन) पाइपलाइनो िं में, 

पररजनयोिन जनगरानी के दौरान जवर्िंगजत का पता लगाना आमतौर पर __________ द्वारा र्िंचाजलत होता 

है। 

 (A)  फलफनयर र्चस एल्गोररदम 

 (B)  केवल र्ािंक्टिकीय फनयिंत्रण चा स 

 (C)  एमएल मॉडल का उपयोग करके र्मय-शृ्िंखला फवर्िंगफत का पता लगाना 

 (D)  क्टस्थर फनयम-आधाररत क्टिि 

 

 In AI-driven CI/CD (Continuous Integration/Continuous Delivery/Deployment) 

pipelines, anomaly detection during deployment monitoring is usually powered by: 

(A) Linear search algorithms 

(B) Statistical control charts only 

(C) Time-series anomaly detection using ML models 

(D) Static rule-based scripts 

 

 

Q95.  एआई एर्एलडीर्ी (र्ॉफ्टवेयर जवकार् िीवन चक्र) के जकर् चरण में व्याख्यात्मकता जनयामक 

अनुपालन के जलए र्बरे् अजिक मूल् प्रदान करती है? 

 (A)  आवश्यकता फवशे्लषण 

 (B)  मॉडल परीक्षण और र्त्यापन 

 (C)  पररफनयोजन 

 (D)  रखरखाव 

 

 At which stage of the AI SDLC (Software Development Life Cycle) does explainability 

provide the most value for regulatory compliance? 

(A) Requirement analysis 

(B) Model testing & validation 

(C) Deployment 

(D) Maintenance 
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Q96.  एर्डीएलर्ी (र्ॉफ़्टवेयर डेवलपमेंट लाइ़ि र्ाइजकल) में बग पूवासनुमान के जलए एआई टूल्स द्वारा 

आमतौर पर जकर् डेटा स्रोत का उपयोग जकया िाता है? 

 (A)  डेवलपर रै्लरी 

 (B)  डॉकर इमेज 

 (C)  हाडसवेयर फवफनदेश 

 (D)  कफम  फहस्टर ी और इशू्य  र ैफकिं ग लॉग 

 

 Which data source is commonly used by AI tools for bug prediction in SDLC (Software 

Development Life Cycle)? 

(A) Developer salaries 

(B) Docker images 

(C) Hardware specifications 

(D) Commit history & issue tracking logs 

 

 

 

Q97.  जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा एआई टूल कोड गुणवत्ता जवशे्लर्ण पर कें जित है? 

 (A)  र्ोनारकू्यब    

 (B)  डॉकर 

 (C)  जेनफकिं र् 

 (D)   ेन्सरफ्लो 

 

 Which of the following AI tools focuses on code quality analysis? 

(A) SonarQube 

(B) Docker 

(C) Jenkins 

(D) TensorFlow 

 

 

 

Q98.  एआई-आिाररत एर्डीएलर्ी (र्ॉफ़्टवेयर डेवलपमेंट लाइ़िर्ाइकल) पाइपलाइनो िं में कुबरनेट्र् की 

क्ा भूजमका है? 

 (A)  किं  ेनर ऑकेस्टर ेशन और से्कफलिंग 

 (B)  फर्िंथेफ क डे ा जनरे  करना 

 (C)  ऑ ो-फडबफगिंग र्ोर्स कोड 

 (D)  नू्यरल आफकस  ेक्चर फडजाइन करना 

 

 Which role does Kubernetes play in AI-based SDLC (Software Development Life Cycle) 

pipelines? 

(A) Container orchestration and scaling 

(B) Generating synthetic data 

(C) Auto-debugging source code 

(D) Designing neural architectures 
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Q99.  कौन र्ा एआई-र्िंचाजलत दृजष्टकोण कोड रीफैक्टररिंग में रु्िार रु्झा र्कता है? 

 (A)  एब्स र ैि फर्िं ैक्स  र ी (एएर् ी) पर पै नस ररकाफग्नशन 

 (B) से्टफ क एरे 

 (C)  डीएफएर्  र ैवर्सल 

 (D)  मैनु्यअल फपयर ररवू्य  

 

 Which AI-driven approach can suggest code refactoring improvements? 

(A) Pattern recognition on abstract syntax trees (ASTs) 

(B) Static arrays 

(C) DFS traversal 

(D) Manual peer review 

 

Q100.  एआई-र्िंवजिसत र्ीआई/र्ीडी पाइपलाइन में, पररजनयोजित एमएल मॉडलोिं की जनगरानी के जलए जडर फ्ट 

जडटेक्शन लागू जकया िाता है। जनम्नजलस्टित में रे् कौन र्ा रू्क्ष्म पररदृश्य "कॉने्सप्ट जडर फ्ट" की अपेक्षा 

"कोवैररएट जशफ्ट" का उदाहरण है? 

(A)  धोखाधड़ी का पता लगाने वाले मॉडल की धोखाधड़ी की पररभाषा नए कानूनी फनयमोिं के कारण 

फवकफर्त होती है, फजर्के फलए लेबल को फफर रे् पररभाफषत करना आवश्यक होता है 

(B)  एक अनुशिंर्ा मॉडल मौर्मी पररवतसनोिं का र्ामना करता है जहाँ उपयोगकतास व्यवहार पै नस बदलते 

हैं 

(C)  एक इमेज क्लाफर्फायर का र्ामना एक नए कैमरा र्ेंर्र रे् होता है जहाँ फपके्सल तीव्रता फवतरण 

फभन्न होते हैं, लेफकन लेबल र्मान रहते हैं 

(D)  एक फचफकत्सा फनदान मॉडल रोफगयोिं में पहले रे् न देखी गई बीमाररयोिं का र्ामना करता है, फजर्रे् 

लक्षणोिं और पररणामोिं के बीच र्िंबिंध बदल जाता है 

 

 In an AI-augmented CI/CD pipeline, drift detection is implemented to monitor 

deployed ML models. Which of the following subtle scenarios is an example of 

“covariate shift” rather than “concept drift”? 

(A) A fraud detection model’s definition of fraud evolves due to new legal regulations, 

requiring label redefinition 

(B) A recommendation model faces seasonal changes where user behavior patterns 

shift 

(C) An image classifier encounters a new camera sensor where pixel intensity 

distributions differ, but labels remain the same 

(D) A medical diagnosis model encounters previously unseen diseases in patients, 

changing the relationship between features and outcomes 

 

 

 

 


